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1 Ergebnisse
1.1 Statisches Verhalten
1.1.1 Federkennlinie
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Bild 1: Darstellung der Federkennlinie fiir Cisador Typ A/B/C
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1.1.2 Statischer Bettungsmodul
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1.2
1:2.1

Dynamisches Verhalten

Dynamischer Bettungsmodul
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Bild 4: Dynamischer Bettungsmodul von Cisador Typ A bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 5: Dynamischer Bettungsmodul von Cisador Typ B bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Dynamischer Bettungsmodul C_, IN/mm’]
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Bild 6: Dynamischer Bettungsmodul von Cisador Typ C bei v = 1 mm/s (zweilagig)
1.2.2 Dynamischer E-Modul
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Bild 7: Dynamischer E-Modul von Cisador Typ A bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 8:  Dynamischer E-Modul von Cisador Typ B bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 9: Dynamischer E-Modul von Cisador Typ C bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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1.2.3 Verlustfaktor
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Bild 10; Verlustfaktor von Cisador Typ A bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 11: Verlustfaktor von Cisador Typ B beiv = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 12:  Verlustfaktor von Cisador Typ C bei v = 1 mm/s (zweilagig)

1.2.4 Dampfungsgrad
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Bild 13: Dampfungsgrad von Cisador Typ A bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 14: Dampfungsgrad von Cisador Typ B bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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Bild 15:  NDampfungsarad von Cisador Typ C bei v = 1 mm/s (zweilagig)
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1.3 Eigenfrequenz
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Bild 16: Vergleich der berechneten Eigenfrequenz einer elastischen Bettung von Cisa-
dor fir v = 1 mm/s (zweilagige Konfiguration)

Dipl.-Ing. S. Wolrab Prof. Dr.-Ing. habil. K. G. Eulitz
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Prof. Dr.-Ing. Waldemar Silhler

Technische Universitét Berlin Ostpreuflendamm 179 a

Institut flir Mechanik & 030-7711845, TU 31422715
Mechanische Schwingungslehre Fax 030 - 77170 95

und Maschinendynamik

12207 Berlin, den  5()09-()7-14

Bestimmung des statischen und dynamischen Materialverhaltens

von elastischen Flichenlagern des Typs Cisador

Stellungnahme zum Priifbericht 30/08 vom 8.9.2008

der Technischen Universitit Dresden
Fakultit fiir Maschinenwesen
Institut fiir Festkérpermechanik

- Experimentelle Mechanik und Betriebsfestigkeit -

Die durchgefiihrten Priifungen lehnen sich an die Anforderungen des Entwurfes vom
Deutschen Institut fiir Bautechnik (DIBT) zur ,,Eignungspriifung von elastischen Elementen
im Zulassungsverfahren fiir die Schwingungsisolierung von Geb#uden® in der Fassung vom
05.12.2007 an und wurden von mir begleitet und iiberwacht. Alle Ergebnisse sind korrekt
ermittelt worden und konnen zur Bemessung des Produktes als Erschiitterungs- und
Korperschall-Schutzelement zu Grunde gelegt werden.
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